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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW

W niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Drogowych (SSTWIORD)
obowigzujg wszystkie ustalenia zawarte w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej (OST) D-02.00.01 ,Roboty ziemne.
Wymagania ogdlne” i D-02.01.01 ,, Wykonywanie wykopow w gruntach nieskalistych” GDDP 2002 r.

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Droég Publicznych
GDDKIiA - Generalna Dyrekcja Drég Krajowych i Autostrad
bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy
GUGIK - Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
WSTEP.

Przedmiot SSTWiORD.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Drogowych (SSTWiORD)
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopdéw w gruntach nieskalistych w zwigzku z realizacjg zadania
pn.: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do gruntow rolnych w m. Piaski (Odcinek 2)”.

Zakres stosowania SSTWIiORD.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Drogowych stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca sie wykorzystanie SSTWIORD przy zlecaniu robét na drogach gminnych.

Zakres robot objetych SSTWIiORD.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia zostaty podane w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczgce robat.

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
MATERIALY (GRUNTY).

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pdtsztywnych powinien charakteryzowac sie
grupg nosnosci G;. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢
do grupy nosnosci G, zgodnie z dokumentacja projektowg i SSTWiORD.

SPRZET.

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w OST D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania
ogoblne” pkt 3.

TRANSPORT.

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania
ogdblne” pkt 4.

WYKONANIE ROBOT.

Zasady prowadzenia robot.

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 5.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robdt,
a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposdb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera
(Inwestora).

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier (Inwestor) dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych.

Strefa Minimalna wartoé¢ I, dla drég
korpusu kategorii ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robdt ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okredlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigete przez bezposrednie
zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg okreslone
w SSTWIORD, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi (Inwestorowi).
Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru
wtdrnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.
Ruch budowlany.
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.
Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnos$é¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazddéw, ktére nie
spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw
obcigza Wykonawce robét ziemnych.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 6.
Kontrola wykonania wykopow.
Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SSTWIORD. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:
a) sposéb odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykoriczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.
OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr szescienny) wykonywanych robét ziemnych:
— koparkami podsiebiernymi o poj. tyzki 0,25 m* w gr. kat. Il z transportem urobku na odlegto$¢ 5 km po drogach
o nawierzchni utwardzonej samochodami samowytadowczymi (roboty na jezdni),
— koparkami podsiebiernymi o poj. tyzki 0,25 m3 w gr. kat. I-lll w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach z
transportem urobku na odlegtosé do 1 km samochodami samowytadowczymi (roboty na wjazdach).
ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 8.
PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”
pkt 9.
Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m’ wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— wykonanie robét ziemnych koparkami podsiebiernymi o poj. tyzki 0,25 m3:
e w gr. kat. lll z transportem urobku na odlegto$¢ 5 km po drogach o nawierzchni utwardzonej samochodami
samowytadowczymi (roboty na jezdni),
e w gr. kat. I-lll w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach z transportem urobku na odlegto$¢ do 1 km
samochodami samowytadowczymi (roboty na wjazdach),
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— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie.
9.3. Szczegbtowy zakres robdt objetych ptatnoscia:
— Przedmiar robét, Lp. 6.
— Przedmiar robét, Lp. 18.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
10.2. OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.
10.3. OST D-02.01.01 ,,Wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych” .
10.4. Normy i inne dokumenty (przepisy) podane w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 10.:
10.4.1. Normy:
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntow.
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia - Terminologia.
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne.
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta.
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.4.2.  Inne dokumenty:
1. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
2. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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